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D - 01.02.03 WYBURZENIE ( ROZBIORKA) OBIEKTOW
BUDOWLANYCH I INZYNIERSKICH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania i
odbioru rob6t zwiazanych z Przebudowa wiaduktu w ciggu drogi Dybowo — Jarki km 1+200 nad
linia kolejowa PKP Kutno - Pita w km 1212+010 w mies$cie Cierpice.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét rozbiérkowych i obejmuja:
- rozbiérka nawierzchni brukowej podbudowaq piaskowa i izolacja,
- demontaz balustrad i barier przeciwporazeniowych,
- mechaniczne rozebranie konstrukcji zelbetowych (belek gzymsowych, ptyty
pomostowej poprzecznic)
- podparcie tymczasowe dzwigaréw lukowych na wagonach platformach z typowych
klatek przestrzennych PRM
- podparcie tymczasowe dzwigaréw tukowych zastrzatami z ksztaltownikéw
walcowanych,
- rozbiérka stupkéw, tukéw
- rozbiérka taw fundamentowych
- transport gruzu i materialéw pochodzacych z rozbiérki na sktadowisko Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreélenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i SST D-
M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
1.5. Wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.
3.SPRZET
3.1. Mtoty pneumatyczne (wraz ze sprgzarka powietrzng przewozng, spalinowa) do
rozkruszenia betonu rozbieranych elementow
3.2 Palniki tlenowo-acetylenowe do cigcia
3.3. Elektronarzedzia do cigcia beton

34. Dzwigi
3.5. Wagony platformy kolejowe
3.6. Klatki przestrzenne PRM.

3.7. Samochody wywrotki o no$nosci o przewiezienia elementdéw rozbidrkowych na sktadowisko.
3.8. Narze¢dzia rgczne — mioty, kilofy, oskardy,
3.9. Ladowarka samobiezna.

Zastosowany sprz¢t winien uzyskaé akceptacjg Inzyniera (Kierownika Projektu).

4.TRANSPORT

4.1. Do przewiezienia elementéw rozbiérkowych oraz pokruszonych czgéci ustroju nosnego na
sktadowisko zastosowa¢ samochody wywrotki lub samochody skrzyniowe o dlugo$ci przestrzeni
tadunkowej odpowiedniej do przewozonych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2 Projekt rozbiorki
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Szczegbtowy projekt technologiczny rozbidrki elementéw wraz z harmonogramem robdt
Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie na podstawie kolejnosci robét okreslonej Dokumentacji
Projektowe;j.

Zalozona przez Wykonawce rozbidrki technologia demontazu powinna uwzglednia¢ obecny stan
konstrukcji oraz koniecznos$¢ zastosowania bezpiecznej metody rozkuwania istniejacego betonu.

Projekt technologiczny rozbiérki powinien okresla¢ kolejno§¢ i sposéb demontazu poszczegdlnych
elementéw, drogi technologiczne dla sprzgtu oraz przewidywane ograniczenia i zamknigcia ruchu
drogowego .

Projekt rozbidrki elementéw nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym oraz przedstawi¢ Kierownikowi Projektu
do zaakceptowania.

5.3. Zakres wykonywanych robot.

Wykonanie rozbiérki elementéw wiaduktu Wykonawca winien przeprowadza¢é na podstawie ww.
Projektu technologicznego rozbidrki.

5.3.1. Betonowe elementy wiaduktu rozebra¢ mtotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach.

5.3.2 Elementy stalowe mogace by¢ powtdrnie uzyte nalezy zdemontowaé za pomoca elektronarzedzi.
5.3.3. Pozostale elementy stalowe nalezy rozbiera¢ za pomoca palnika acetylenowo-tlenowego

5.3.4. Rozebranie izolacji, dylatacji wiaduktéw, dzwigardw, oczepéw, ltozysk, ptyt przej$ciowych,
skrzydet przy uzyciu mlotéw pneumatycznych, przecinakéw itp.

5.3.5. Rozbidrka schodéw skarpowych, ptyt obudowy skarpy — kilofy , tomy itp.

Materiaty rozbiérkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ samochodami samowyladowczymi na
sktadowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Materialy przeznaczone do
ponownego wykorzystania nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady odnos$nie kontroli jako$ci rob6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

6.2. Kontroli jakosci robét podlega zgodnos¢ wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa oraz
ustaleniami Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych asortyment6w robét jest:

- m’ - dla poszczegdlnych elementéw betonowych wiaduktéw,

- m’- dla izolacji pomostu,

- m’- rozebranie istn. dylatacji,

- m’- rozebranie elementéw drogowych — plyty skarpy , krawezniki,

- t — dla elementdw stalowych,

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

8.0DBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M.00.00 00 "Wymagania ogdlne".

9.PODSTAWA PEATNOSCI

Og6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
Platno$¢ za jednostkg obmiaru, wyszczegélniona w punkcie 7 niniejszej SST nalezy przyjmowac
zgodnie z obmiarem robot i jakosci wykonania robét na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
Cena wykonania robét obejmuje:
-prace przygotowawcze
-rozbidrke poszczegdlnych asortymentow,
-wykonanie pozostalych robét przygotowawczych,
-zatadunek i odtransportowanie materialéw odpadowych pochodzacych z rozbiérki na
sktadowisko
Wykonawcy zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
-zatadunek i odtransportowanie materialéw do ponownego wykorzystania pochodzacych z
rozbiérki na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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